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Analyza videozaznamu v
simulacnim programu

Vétsina dostupneho simulacniho SW disponuje analyzou
videozaznamu.

Postaveno na knihovnach Open Computer Vision Library
(Open CV) — funkce i obsluha se mohou liSit.

Nutnost zkalibrovat kameru:

pozici (X, y, z),

natoCeni (X, Yy, z),

uhel zaberu,

radialni geometrické zkresleni (k1, k2, k3),
tangencialni geometrické zkresleni (p1, p2)
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Kalibrace polohy, natoceni
a uhlu zabeéru

* Funkce kalibrace dle zadanych bodu v projektu i ve
videu:

» ortofotomapa
« presné 3D zamereni
« 3D sken

* Pocet bodu — teoreticky min. 4 nelezici v jedné rovinég,
muze se dle programu liSit, Virtual CRASH min. 7.

« Zname-li polohu kamery, Ize ji presne umistit, ale take ji
|ze pouzit pro overeni spravnosti kalibrace.
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Kalibrace polohy, natoceni
a uhlu zabeéeru
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Kalibrace polohy, natoceni
a uhlu zaberu
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Kalibrace geometrického
zkresleni

« Radialni zkresleni — soudkovitost/poduskovitost
— deformace roste se vzdalenosti od osy:
« k1 - dominantni
« k2 — korekce pro vetsi vzdalenosti
* k3 — korekce extrémnich okraju
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Kalibrace geometrického
zkresleni

« Tangencialni zkresleni — nesouosost optickych

prvku:
« pl1—,Sikmé" zkresleni v jednom smeru
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Kalibrace geometrického
zkresleni

« Lze také automaticky z bodu, ale body museji
byt rozmisteny po celem zabery kamery, vC.
rohu — ne vzdy proveditelné.

 Open CV umoznuje kalibraci pres Sachovnici
(pattern) — vyzaduje dodatecny pristup ke
kamere.
https://docs.opencv.org/3.4/pattern.png
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https://docs.opencv.org/3.4/pattern.png

Kalibrace geometrickeho

zkresleni
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Kalibrace geometrickeho
zkresleni

Hodnoty koeficientl radialniho zkresleni v zavislosti na po¢tu snimku
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Kalibrace geometrickeho
zkresleni
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Kalibrace geometrickeho
zkresleni
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Kalibrace geometrickéeho
zkresleni
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Kalibrace geometrickeho
zkresleni

Zména koeficientu dle velikosti patternu
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Problemy s kalibraci
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Diky za pozornost

Ustav soudniho inzenyrstvi ¢ Vysoké uéeni technické v Brné



	Snímek 1: Možnosti kalibrace kamery v simulačním programu
	Snímek 2: Analýza videozáznamu v simulačním programu
	Snímek 3: Kalibrace polohy, natočení  a úhlu záběru
	Snímek 4: Kalibrace polohy, natočení  a úhlu záběru
	Snímek 5: Kalibrace polohy, natočení  a úhlu záběru
	Snímek 6: Kalibrace geometrického zkreslení
	Snímek 7: Kalibrace geometrického zkreslení
	Snímek 8: Kalibrace geometrického zkreslení
	Snímek 9: Kalibrace geometrického zkreslení
	Snímek 10: Kalibrace geometrického zkreslení
	Snímek 11: Kalibrace geometrického zkreslení
	Snímek 12: Kalibrace geometrického zkreslení
	Snímek 13: Kalibrace geometrického zkreslení
	Snímek 14: Kalibrace geometrického zkreslení
	Snímek 15: Problémy s kalibrací
	Snímek 16

